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OVR - Kompakte Robotik
fur einfache Automatisierung

Vorteile & Nutzenargumente (Kurztberblick)

Stand: Januar 2026 - Technische Anderungen je nach Modell vorbehalten.



Typische Hiirden in der Automatisierung — und wie OVR hilft

OVR adressiert typische Hiirden:

e Platzmangel: kompakte Bauform und groRer
Arbeitsbereich

e Investitionskosten: wirtschaftlicher Einstieg in einfache
Bewegungsaufgaben

e Komplexe Programmierung: intuitive Bedienung und
kurze Einarbeitung

Fokus: schnelle Umsetzung
bei begrenztem Platz, Budget
und Ressourcen.

e Service-Wartezeiten: modulare Struktur fiir schnellen
Achsentausch vor Ort

Hinweis: Aussagen basieren auf der Produktvorstellung (Ver.2025/Rev.05, Stand Januar 2026).
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Integrated Robot Controller & Drivers Robot Controller

MRCU Series MRCO1
MRCO1 and AZ Series driver Simple control of a

in a single package small robots OVR

Robot Controller
MRCO1-C

Cartesian robot controller



Lineup OVR SCARA

Starting price

10ke R |
g ' 6,700 €

4 00— :

Maximum Payload

410 mm - 460 mm 700 mm

Maximum Reach ELEHTREMETEREND. & ()
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Standard vs. Omnidirectional type

Standard type Omnidirectional type

OVR3041K3-H OVR3046K10-H

Shorter cycle time due to its
moveable area

Superbly low profile due to

its structure




Advantage - Standard type — Low profile

Motor with right | — Opening/Closing Shutte

angle gear

SCARA Robet OVR General SCARA Fobot

3-axis Horizontal Articulated

<Demo video>
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lhre Vorteile auf einen Blick

Platzsparend

Sehr geringe Bauhdhe — Integration
auch bei engen Platzverhaltnissen.

Wartungsfreundlich

Modulstruktur: Achsmodule konnen

im Storfall vor Ort getauscht werden.

Intuitive Programmierung

Icon-Auswahl und Drag-and-drop —
geringe Einarbeitungszeit.

Schnellere Taktzeiten

Grol3er Bewegungsbereich
(omnidirektional) ermoglicht kiirzere
Zyklen.

Kompakt & leicht

Praxisgerechte Traglast bei geringem
Robotgewicht.

Keine Softwarekosten

Kostenfreie Programmier-Software —
schnelle Skalierung auf weitere
Stationen.

Auszug. Weitere Vorteile, Preise und Supportangebote siehe Anhang.

Hohe Beweglichkeit

GroRe Arbeitsbereiche bei
kompaktem Aufbau
(modellabhangig).

Einfache Endeffektoren

Schnelle Montage von
Greifern/Zubehor Giber Standard-
Komponenten.

Industrie-Integration

Integrierte Steuerung (MRCU) und
Kommunikation tber Ethernet/IP.



Technische Highlights & Portfolio (Auszug)

Leistungsdaten (modellabhangig):

SCARA Cartesian

e SCARA: Reichweite ca. 410-700 mm, Traglast bis 10 kg o c.

e Gelenkarm (4 Achsen): Reichweite ca. 480-880 mm, e I }}E@»)
Traglast 5 kg - 4

¢ Omnidire ktlonal: grOBerer BewegunngereiCh 9 Horizontal transport Compact and Approach Access:ialjxolwsspaces Reducﬁ
kirzere Zykluszeiten moglich Ughtuegt bk sarp tine

e Elektrischer Lift (EL-Serie): Hub 50-300 mm als ETE 3
vertikale Achse a’i" I.’ ‘

e Controller/Drive-Paket (MRCU): bis zu 8 Achsen M . 4

Antriebe (24 VDC) in einer Einheit

Hinweis: Technische Anderungen und Abweichungen je nach Modell vorbehalten.



Wartung & Integration

Endeffektoren einfach integrieren

DGR60R30-AZAKU

EH4-AZAKH AZM24AK-CSF8-50

DGR85R36-AZAKHL . . .
Vertikale Achse erganzen >
N
. :
Modulstruktur (Self-maintenance): ]CE_I_"SS\';'E:/HDlébSSO;?’OO mm oot g _
Achsentausch im Storfall vor Ort moglich. ur "/Umoysieme ausselegt. s

Integration Uber Standard-Komponenten reduziert Engineering-Aufwand und Stillstandszeiten.



Advantage - Omnidirectiontal type — Short cycle time

OVR3041K3-H OVR3046K10-H

Small Robots OVR
SCARA
(360-degree rotation)

Shorter cycle time is achievable due to
wider motion range
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Lineup  OQVR Palletizer

Starting price
Maximum Payload: 5 kg for all types 12,300 €
750 mm | e | 4
570 mm

OVR4043K5-V i

f\ﬁ\i
sﬁé

Maximum Reach Vertically

480 mm 6380 mm 880 mm

Maximum Reach Horizontally
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Advantage - Lightweight

Motors are also
~~ mounted on the arms

Linkage structure

Motors are mounted on
the bottom of the arms

<0OVR4068-K5-V> <Typical industrial robot>
* Number of axes 4 * Number of axes : 6
+ Payload : bkg » Payload : bkg
* Reach : 680mm * Reach : 720mm

Weight of the robot :17kg Weight of the robot : 50kg

The robot is compact and lightweight for its payload
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Advantage - Adding end effectors

EH4-AZAKH AZM24AK-CSF8-50

Easy installation of end effectors by using OM standard products
o0
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Advantage - Self maintenance

AZM66MKH-CSG25-100 AZM66MKH-CSG20-100
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AZM24AK-CSF8-50
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M2 M3 and M4 axes are self-maintainable if there is a failure
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Lineup EL Series

QD
Q
-
o
-T4]
| ==
-
-
4]
et
(7))

Lead: 12 mm

Lead: 6 mm
30 kg
15kg

Alles1ap
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300 mm

200 mm

Maximum Stroke

100 mm

Hh0 mm
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Advantage - Easy installation

! OVRRobot @ d

Cable wires and spiral tubes (spiral
spring steeltube casings!

: M Cabletie

Back side

Cable export

- Qrientalmolor

‘ Cable guidance™® A

*Needs to be consider -
from customers side; not 1
part of the product

Easy installation to add a 300mm of vertical movement as the lift is designed
for OVR series / DG series
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Use cases

Mounting Mounting Mounting
OVR Robot Selfmade Robot Just Roundtable

TR

*Designed to mount th DGB85 or 130 being mounted PN
ELEHTREMETER@N.D. )
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System configuration MRCU Robot controller

e Starting price

MRC01  AZ mini drive

PLCAPC

” Etheri'et/IP

ssting Equipmer m

Integrated Robot Controller & Drivers / Frr:f:\\,
| " m (Dcxun:a&dl
USB Connaction § /

Nl

Ii%,;.- - Programming Softwara
Nnr MRC Studio
“' RS-485 Gommunication :

* Robot controller MRCO1 oy
» 8 axes of AZ mini drive (24VDC)

Everything in one unit OB OB OABHGY
Control via Ethernet IP
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Advantage - Intuitive programming / Free of charge software

Setting of end efiectr

[Rusbok: idarrrstion st .
B b it g
R el et

* Intuitive programming by selecting icons

Studio

<Download from here>
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<Robot type selection>
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+ Drag and drop motion commands
+ Free of charge software

= Returm-to-ongm Target position
- Loop (at)
o= End eMecier]
Sy
- [End eflecton] .

<Command selection>




Price list (Representative models)

Rohot type Description Part number List price Lead time Note
Scara Standard type OVR3041K3-H € 6.700,00
Scara Omnidirectional / Reach 460mm |OVR3046K10-H | € 9.100,00
Scara Omnidirectional / Reach 700mm |OVR3070K3-H € 9.600,00
Articulated 4 axes / Reach 480mm OVR4048K5-V € 12.300,00
Articulated 4 axes / Reach 680mm OVR4068K5-V € 13.500,00
Articulated 4 axes / Reach 880mm OVR4088K5-V € 15.700,00 _
— 7 weeks 4 weeks production
Electric lift 50mm stroke EL1205AZMK € 5.600,00
Electric lift 100mm stroke EL1210AZMK € 5.800,00
Electric lift 200mm stroke EL1220AZMK € 6.000,00
Electric lift 300mm stroke EL1230AZMK € 6.200,00
Controller 3axes MRCU3AK € 3.900,00
Controller 8axes MRCUBAK € 5.700,00
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Typische Einsatzfalle, Service & Kontakt

Typische Einsatzfille

e Nachrustung in bestehenden Linien, wenn fir
klassische Industrieroboter kein Platz ist

e Pick-and-Place und Einzelaufgabenmaschinen, bei
denen 3—-4 Achsen genligen

e Anwendungen mit Fokus auf schnelle Inbetriebnahme
und geringe Programmierkomplexitat

e Umgebungen mit begrenzter Service-Verflugbarkeit
(Modultausch reduziert Stillstand)

Bei Bedarf: Angebots- und Integrationscheck anhand lhrer konkreten Applikation.

Service & Unterstutzung

e Proof-of-Concept und Vorfiihrungen (z. B.
Disseldorf)

e Vorfiihr- und Leihstellungen (nach Anfrage)

e Training und technischer Support (u. a. per E-Mail)

Kontakt
FLEATREMETERRNBE (’<

mreeance &5 Orientalmotor

Kemmerich Elektromotoren GmbH & Co. KG
Hickeswagener 120a, 51647 Gummersbach, Deutschland
Web: elektromotoren.de - E-Mail: info@elektromotoren.de



