
OVR – Kompakte Robotik
für einfache Automatisierung

Vorteile & Nutzenargumente (Kurzüberblick)

Stand: Januar 2026 · Technische Änderungen je nach Modell vorbehalten.



Typische Hürden in der Automatisierung – und wie OVR hilft

OVR adressiert typische Hürden:

• Platzmangel: kompakte Bauform und großer 
Arbeitsbereich

• Investitionskosten: wirtschaftlicher Einstieg in einfache 
Bewegungsaufgaben

• Komplexe Programmierung: intuitive Bedienung und 
kurze Einarbeitung

• Service-Wartezeiten: modulare Struktur für schnellen 
Achsentausch vor Ort

Fokus: schnelle Umsetzung
bei begrenztem Platz, Budget

und Ressourcen.

Hinweis: Aussagen basieren auf der Produktvorstellung (Ver.2025/Rev.05, Stand Januar 2026).



Robotertypen



OVR SCARA







Ihre Vorteile auf einen Blick

Platzsparend

Sehr geringe Bauhöhe – Integration 
auch bei engen Platzverhältnissen.

Schnellere Taktzeiten

Großer Bewegungsbereich 
(omnidirektional) ermöglicht kürzere 
Zyklen.

Hohe Beweglichkeit

Große Arbeitsbereiche bei 
kompaktem Aufbau 
(modellabhängig).

Wartungsfreundlich

Modulstruktur: Achsmodule können 
im Störfall vor Ort getauscht werden.

Kompakt & leicht

Praxisgerechte Traglast bei geringem 
Robotgewicht.

Einfache Endeffektoren

Schnelle Montage von 
Greifern/Zubehör über Standard-
Komponenten.

Intuitive Programmierung

Icon-Auswahl und Drag-and-drop –
geringe Einarbeitungszeit.

Keine Softwarekosten

Kostenfreie Programmier-Software –
schnelle Skalierung auf weitere 
Stationen.

Industrie-Integration

Integrierte Steuerung (MRCU) und 
Kommunikation über Ethernet/IP.

Auszug. Weitere Vorteile, Preise und Supportangebote siehe Anhang.



Technische Highlights & Portfolio (Auszug)

Leistungsdaten (modellabhängig):

• SCARA: Reichweite ca. 410–700 mm, Traglast bis 10 kg

• Gelenkarm (4 Achsen): Reichweite ca. 480–880 mm, 
Traglast 5 kg

• OmnidirekƟonal: größerer Bewegungsbereich → 
kürzere Zykluszeiten möglich

• Elektrischer Lift (EL-Serie): Hub 50–300 mm als 
vertikale Achse

• Controller/Drive-Paket (MRCU): bis zu 8 Achsen 
Antriebe (24 VDC) in einer Einheit

Hinweis: Technische Änderungen und Abweichungen je nach Modell vorbehalten.



Wartung & Integration

Modulstruktur (Self-maintenance):
Achsentausch im Störfall vor Ort möglich.

Endeffektoren einfach integrieren

Vertikale Achse ergänzen

EL-Serie: Hub 50–300 mm
für OVR-/DG-Systeme ausgelegt.

Integration über Standard-Komponenten reduziert Engineering-Aufwand und Stillstandszeiten.





OVR Palletizer









EL Series







MRCU Robot controller







Typische Einsatzfälle, Service & Kontakt

Typische Einsatzfälle

• Nachrüstung in bestehenden Linien, wenn für 
klassische Industrieroboter kein Platz ist

• Pick-and-Place und Einzelaufgabenmaschinen, bei 
denen 3–4 Achsen genügen

• Anwendungen mit Fokus auf schnelle Inbetriebnahme 
und geringe Programmierkomplexität

• Umgebungen mit begrenzter Service-Verfügbarkeit 
(Modultausch reduziert Stillstand)

Service & Unterstützung

• Proof-of-Concept und Vorführungen (z. B. 
Düsseldorf)

• Vorführ- und Leihstellungen (nach Anfrage)

• Training und technischer Support (u. a. per E-Mail)

Kontakt

Kemmerich Elektromotoren GmbH & Co. KG
Hückeswagener 120a, 51647 Gummersbach, Deutschland
Web: elektromotoren.de - E-Mail: info@elektromotoren.de

Bei Bedarf: Angebots- und Integrationscheck anhand Ihrer konkreten Applikation.


